Kinematyka ruchu wzdtuz prostej

1.  Kinematyka ruchu wzdtuz prostej
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Przyktad: ruch zmienny
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Przyktad: ruch jednostajnie przyspieszony

a = const.
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2. Kinematyka ruchu w ptaszczyznie

Wektor potozenia punktu na ptaszczyznie
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Ruch jednostajny po okregu
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Predkos¢ w ruchu po okregu
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Przyspieszenie w ruchu po okregu
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Wektor predkosci chwilowej jest zawsze styczny do toru ruchu.

A's = vIAt

Przyspieszenie normalne (dosrodkowe) do toru ruchu zawsze wynosi:

d, = | gdzie R jest promieniem krzywizny toru.
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Rzut poziomy

y

W chwili poczatkowej t =0
,(00)
Vy (v 0)

przyspieszenie w tym ruchu jest przyspieszeniem spadku swobodnego

a(0,-g)

%X:dvxzo [ v, =const. =V,
dt

dv,
%y: =79 OV, =-gl+C,=-g0
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rébwnanie parametryczne toru ruchu
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predkosc¢ w tym ruchu
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